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Utiliser le nouveau moteur | TwisTLQCK"
Peco TwistLock en N et HOe

Le mois dernier, nous avons présenté ce nouveau type de moteur a
solénoide Peco. Il a été concu pour une installation rapide et facile et
faire fonctionner les aiguillages. Ce mois-ci, CRAIG TILEY montre
comment adapter ces moteurs aux aiguillages en N et HOe.

Les instructions pas a pas, qui forment le comment le moteur PL-1000, qui est nou-
centre de cet article, montrent comment le veau dans la gamme d'accessoires «Pecolec-
nouveau moteur a solénoide Peco Twist- trics» du fabricant, pouvait étre installé pour
Lock' peut étre installé en dessous et au-des-  faire fonctionner des aiguillages a I'échelle
sus d'une table pour faire fonctionner les ai- HO.

guillages a deux positions en N et HOe. Le nouveau moteur TwistLock compléte la
Le mois dernier, nous avons démontré gamme réputée d'accessoires Peco et ses

moteurs a deux solénoides PL-10 et le plus
récent systéme de pilotage SmartSwitch.

Le moteur TwistLock 16v AC d'une puissance
max. de 3 ampéres est compatible avec tous
les aiguillages de Peco jusqu‘a I'échelle O. (Il
peut également étre utilisé avec les aiguilles
d'autres fabricants, bien que le montage
puisse étre différent de celui décrit ici.)

Les moteurs sont livrés précablés et la
fonction «TwistLock» permet de les retirer et
de les réinstaller a volonté tout en conservant
un alignement parfait.

Un micro-inverseur double a également été
développé pour étre utilisé avec le moteur
TwistLock. Il se verrouille sur le boitier moteur

Enfin, vous verrez comment un micro-
inverseur double peut étre fixé pourla
commutation de la polarité de la pointe de
cceur sur les aiguillages Unifrog et

4. Le moteur estdisponible seul

(réf.PL-1000), tandis que le micro-inverseur b T mRTeT Electrofrog.

est disponible soit fourni avec celui-ci (d'ou les 2 ergots en saillie). Le micro-inver-

(réf.PL-1001, photo) ou séparément seur double peut étre utilisé pour la commu- 3 Senis Videolctorialion ourwepsro
(réf.PL-1005). Des piéces supplémentaires tation de la polarité de la pointe de cceur des bit.ly/PecoTwistLock

sont également fournies avec le moteur pour

aiguilles Electrofrog et Unifrog et/ ou la
rétrosignalisation.

Montage d'un moteur TwistLock sur une aiguille en N (SL-U395F) et sous la table

permettre de le monter sur la table.

Deux gabarits de percage _____
n sont fournis avecle T
moteur TwistLock; un
pour quand le moteur doit étre
monté sous la table, et l'autre
lorsque le moteur doit étre monté
en surface. Linstallation doit &tre
effectuée pendant la phase de
pose de la voie du réseau
ferroviaire (le rféaménagement
peut nécessiter l'utilisation de
points de repére existants qui
seront couverts). Premiérement,
positionnez le gabarit de percage
sous l'aiguille avec la ligne
meédiane (Center line) du gabarit |
alignée avec la barre mobile et les
axes pertinents - dans ce cas, les
lignes vertes pour N/HOe -
alignée avec les rails (voir
encadré). Notez que les lignes
vertes sont cachées par les rails).
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Avec le gabarit

temporairement fixé

par du ruban adhésif,
percez 3 trous de 1,5 mm de
diamétre a travers la table,
aux positions marquées sur le
gabarit rapier. Elargissez
ensuite le trou central (pour
I'axe du moteur) a l'aide d'un
foret de 6 mm de diamétre
(encart). Assurez vous que les
3 trous percés sont
précisément
perpendiculaires a la surface
de la table et alignés les uns
aux autres, sinon le moteur
pourrait ne pas s'adapter
Etkll.t fonctionner correcte-
ment.
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Montez le moteur a l'essai en enfilant
d'abord I'axe moteur dans le trou de
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la traverse mobile sous la table.

(encart).

Le moteur peut ensuite étre remis en

Amenez ensuite le moteur d'aiguille

contre la plaque et tournez-le dans le
sens des aiguilles d'une montre. Les 2
clips s'enclenchent dans les gougons

lace et les fils connectés a un

| levierde fonctionnement (tel qu'un
- PecoPL-26, voirencart) etal’
- alimentation 16v AC avec un booster
~ enoption (CDU) selon le schéma

ci-joint (Fig. 1).
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L'aiguilleétant maintenant fixé en position (photo a), les deux goujons de montage (b) peuvent alors
étre vissé dans la face inférieure de la table en utilisant les trous guides de 1,5 mm comme référence (c).
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La tige du moteur est suffisante pour s'adapter a

différentes épaisseurs de table.

L'excédent peut étre marqué avec
un stylo a encre permanent (encart),
puis —avec le moteur détaché de la
table - la tige du moteur peut étre
coupée a l'aide d'une grande pince
coupante ou d'un disque de coupe
(comme illustré). Faites trés
attention en faisant cela et portez
des lunettes de protection.

CDU PL-35
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Connector block
(optional for long cable runs)
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Positionnez le gabarit de percage pour les moteurs
montés en surface sous l'aiguille (dans ce cas, un
élément Peco HOe Setrack de petit rayon avec Insulfrog,
avec la ligne médiane (Tie Bar) du gabarit alignée avec la
traverse mobile. (Notez que le gabarit illustré a été découpé
pour lui permettre d'étre positionné correctement.)

1

otor Drilling Template
BASEBOARD USE)

OMO, N Gauge & OO-8H00

Laiguille

n étant fixée

en position,

les 2 goujons de
montage peuvent
étre vissés dans les |
trous préforés, en
n'‘oubliant pas
d'ajouter les
entretoises en
plastique
supplémentaires
sous chacun d'eux.
(Les entretoises
sontincluses dans
le paquet).
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Percez quatre

trousde 1,5

mmde
diamétre a travers la
table aux
emplacements
marqués du gabarit.
Le quatriéme trou est
destiné a la vis qui
maintien la barre de
transmission (voir les
étapes 3 et 4).
Elargissez ensuite le
trou de I'axe moteur a
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Fixez ensuite la barre

de transmission

(fournie avecle
moteur TwistLock) a I'axe du
moteur. Fixez ensuite le
moteur daiguille sur les
goujons tout en plagant
également letroua
I'extrémité de la barre de
transmission sur le tenon de
la traverse mobile de
l'aiguille. Placez ensuite la vis
de guidage de la barre de
transmission comme indiqué.
Le cablage du moteur peut
ensuite étre connectés dela
méme maniére que pour
I'installation sous la table
(Fig.1), et les deux extrémités
de la tige du moteur coupées.

Le micro-inverseur
TwistLock Twin est
spécialement
congu pour étre utilisé
avec le nouveau moteur =
TwistLock. Le micro- 4
inverseur a deux
commutateurs
indépendants qui
fonctionnent 4
simultanément lorsque |

le moteur est activé.

Un inverseur peut étre utilisé pour changer la
polarité de la pointe de cceur, tandis que l'autre
peut étre utilisé pour controler les feux de
signalisation ou l'indication d'un l'itinéraire sur un
tableau synoptique.
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Les fils de connexion peuvent ensuite étre

attachés aux bornes électriques sur

l'inverseur (y compris le fil qui se connecte a
la pointe de cceur),
en utilisant des
cosses plates PL-31,
ou en les soudant
en place si vous
préférez. La Fig.2
montre un schéma
de cablage pour
I'utilisation du
micro-inverseur
pour changer la
polarité de la pointe de cceur.
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16V ac auxiliary
powerlsupp!y

PL—35I Ccbu

Solder to dropper _
wire from frog

PL-1005 Twin

PL-26R Passing el

Contact Switch
~
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